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| 1. WSTEP

1.1 Przedmiot i zakres robét budowlanych
111 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t w zakresie montazu dzwigéw osobowych, towarowo-osobowych i towarowych.

1.1.2  Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zaméwien (CPV)

Grupa Klasa Kategoria Opis
45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

45313000-4 | Instalowanie wind i ruchomych schodéw
45313100-5 |Instalowanie wind

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji montazu dzwigéw

osobowych, towarowo-osobowych i towarowych, zwigzanych z budowa budynku Wydziatu Neofilologii na terenie Kampusu
Uniwersytetu Gdanskiego, przy ul. Wita Stwosza / Bazynskiego w Gdansku.

1.3  Zakres robdt objetych Specyfikacja Techniczna.

Specyfikacja dotyczy wszystkich czynno$ci majacych na celu wykonanie montazu dzwigdw osobowych, towarowo-osobowych
i towarowych, w tym:

— odbiér techniczny szybow windowych,

- montaz dzwig6w z osprzetem,

—  podigczenie zasilania,

— odbiér techniczny i sprawdzenie dziatania z montowanych dzwigdw.
Przedmiotem opracowania jest okre$lenie wymagan odnosnie wiasciwosci materiatow wykorzystywanych do powyzszych
robdt, wymagan w zakresie robét przygotowawczych oraz wymagarn dotyczacych wykonania i odbioréw.

1.4  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w Ogoéinej Specyfikacji (OST) AR-0 pkt 1.6.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w OST AR-0 pkt 1.7.

2. MATERIALY

21 Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw okreslone zostaty w OST AR-0 pkt 2.1.

Wszystkie uzyte materiaty powinny mie¢ aktualne, wymagane przepisami znaki i $wiadectwa dopuszczenia do stosowania w
budownictwie na terytorium Rzeczypospolitej Polskiej, okreslone w OST AR-0 pkt 2.1.

Urzadzenia, czesci i elementy uzyte do instalacji dzwigbw musza by¢ fabrycznie nowe.

Wszystkie widoczne materiaty wykonczeniowe oraz elementy wystroju i osprzetu dzwigow podlegaja akceptaciji Architekta.
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2.2 Dzwigi osobowe

Projekt architektoniczny i konstrukcyjny przygotowano zgodnie z wytycznymi dla marki referencyjnej. Po wyborze dostawcy
nalezy zweryfikowa¢ wymiary szybow, otwordw drzwiowych, bruzd pod instalacje i innych elementow z autorami projektu.
Szyby windowe beda wykonane w Zelbecie, bez dodatkowych wykoniczen. Z tego wzgledu wszelkie wneki na kasety wezwan,
pietrowskazywacze, a takze doprowadzenie instalacji elektrycznych musi zosta¢ wykonane zgodnie z wymaganiami dla
wybranego typu dzwigu, na etapie rob6t stanu surowego.

221 W1 Winda panoramiczna 1

Wystepowanie
- Winda obstugujaca poziomy: -1, parter, +1 do +7 w budynku Rektoratu, typu np. KONE MonoSpacel Scenic.
Parametry:
- Udzwig (ilo$¢ osob/kg): 8 osdb / 630 kg
—  Predkos¢ (m/s) :1,0 m/s
- Wysoko$¢ podnoszenia: ok. 30,10 m
—  llos¢ przystankéw/dojs¢: 9/9, umieszczone po jednej stronie
—  Sterowanie: sterowanie mikroprocesorowe Simplex FC
—  Drzwi przystankowe: drzwi o klasie odporno$ci ogniowej EI60 na poziomie 1,3,4,5 na pozostatych drzwi przeszklone,
w ramie ze stali nierdzewnej szczotkowanej
- Typ: automatyczne z rama, otwierane centralnie
- Szeroko$¢ drzwi: 0,90 m
—  Wykonczenie drzwi: stal nierdzewna szczotkowana Asturias Satin (F) w drzwiach z klasg odporno$ci ogniowej,
pozostate szklane
— Naped: kompaktowy, bezreduktorowy naped z wolnoobrotowym silnikiem synchronicznym, sterowany zmienng
czestotliwoscig
- Zasilanie: 3 x 400/230V, 50 Hz
—  Moc napedu: 4,6 kW
—  Maszynownia: dzwig nie potrzebuje maszynowni
Szyb: minimalne wymiary w stanie wykoriczonym:
0 Materiat: beton
Szeroko$¢: 2,0 m
Gteboko$¢: 2,3 m
Podciecie dla drzwi szybowych: 0,00 m
Tolerancja wykonania (mm): £25 mm

[elNelNelNe]

Kabina:

llo$¢ dojs¢: 1

Szeroko$¢: 1,10 m

Gtebokosé: 1,40 m

Wysokos¢: 2,10 m

Wykonanie $cian kabiny: boczne $ciany stal nierdzewna szczotkowana Asturias Satin (F), tylna $ciana
szkto bezpieczne hartowane w ramie ze stali nierdzewnej szczotkowanej

Wykoriczenie podtogi: do lokalnego wykofczenia maksymalna grubo$¢ warstwy wykoriczeniowej 23 mm
Wykoriczenie drzwi kabinowych: stal nierdzewna szczotkowana Asturias Satin (F)

Sufit: LF94M wykonczony blachg stalowa nierdzewna Asturias Satin (F)

Oswietlenie: Swietlowki

Lustro: na potowe szeroko$ci i wysoko$ci kabiny

potozenie: na bocznej $cianie naprzeciwko panela sterowania w kabinie

Porecz: HR41 TR okragta

wykonanie: stal nierdzewna

Wentylator: zamontowany w suficie kabiny, niewidoczny

Listwy przypodtogowe: wykonane ze stali nierdzewnej szczotkowanej Asturias Satin (F)

Sygnalizacja: (wySwietlacz diodowy w kolorze biatym)

Panel sterowania kabing: KSC 573,

zawierajacy. wyswietlacz diodowy pofozenia kabiny i strzatki kierunku, przyciski kondygnacji, przyciski
funkcji dodatkowych (np. alarm, otwieranie i zamykanie drzwi), przycisk komunikacji dwukierunkowej z
centrum serwisowym KONE, lampka o$wietlenia awaryjnego, dzwonek alarmowy

O oO0Oo0oo0oo

(@) O O O0OO0Oo

O o0OOo0o

czerwiec 2010 Str. 4



Budynek Wydziatu Neofilologii

w Kampusie Battyckiego Uniwersytetu Gdanskiego, ul. Wita Stwosza / Bazynskiego w Gdansku

PROJEKT WYKONAWCZY

Zeszyt AM Roboty montazowe
Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét.

AM-DO - Montaz dzwigéw osobowych.

—  Sygnalizacja na przystankach: KSA 573* KSH 570, KSL 570,
Na przystanku podstawowym®*: KSA 573, KSL 570:
wysSwietlacz diodowy ze strzatkg kierunku, pietrowskazywaczem i sygnalizatorem dodatkowych informacji dla
uzytkownikow oraz gongiem,
Na pozostatych przystankach: KSH 570, KSL 570:
wyswietlacz diodowy ze strzatkg kierunku ruchu kabiny.
—  Zabezpieczenia: kurtyna $wietina
= Inne:
Wysoko$¢ nadszybia: 3,60 m
Gtebokos¢ podszybia: 1,10 m
EBDA: dojazd do najblizszego przystanku w przypadku zaniku napigecia w budynku
ACU_F: zapowiedzi stowne w kabinie
Brail Tags: przyciski z pismem Brail'a w kabinie i na przystankach
ADO: uruchomienie procesu otwarcia drzwi przed zatrzymaniem kabiny na przystanku (funkcja znacznie
poprawia zdolno$¢ transportowg dzwigu)
0 OCL_A: funkcja oszczedno$ci energii, w przypadku bezczynno$ci windy $wiatto w kabinie przygasa,
sygnalizacja przystankowa przechodzi w funkcje ,czuwania”
0 MAP PANEL: panel serwisowy umieszczony na bocznej $cianie szybu na ostatniej kondygnacii.
—  Dzwig przystosowany do potrzeb 0séb niepetnosprawnych.

O O0OO0OO0OO0OOo

222 W2 winda dla ekip ratowniczych wg normy EN 81- 72

Wystepowanie
—  Winda obstugujaca poziomy: -1, parter, +1 do +7 w budynku Rektoratu, typu np. KONE MonoSpacel Standard.
Parametry:
- Typ dzwigu: MonoSpacel PW 13/10-19
- Udzwig (ilo$¢ osob/kg): 13 osdb / 1000 kg
—  Predkos¢ (m/s): 1,0 m/s
- Wysokos¢ podnoszenia: ok. 30,1 m
—  llos¢ przystankéw/dojsé: 9/9, umieszczone po jednej stronie
—  Sterowanie: sterowanie mikroprocesorowe SIMPLEX FC
—  Drzwi przystankowe: drzwi o klasie odporno$ci ogniowej EI30
—  Typ: automatyczne z rama, otwierane teleskopowo
—  Szeroko$¢ drzwi: 0,90 m
—  Wykoriczenie drzwi: stal nierdzewna szczotkowana Asturias Satin (F)
— Naped: silnik pradu przemiennego typ KONE EcoDisc®
- Zasilanie: 3 x 400/230V, 50 Hz
- Moc napedu: 5,7 kW
— Maszynownia: dzwig nie potrzebuje maszynowni
—  Szyb: minimalne wymiary w stanie wykornczonym:
0 Materiat: beton
0 Szeroko$¢: 1,795 m
0 Glebokosé: 2,5 m
0 Podciecie dla drzwi szybowych: 0,00 m
0 Tolerancja wykonania (mm): £25 mm

llo$¢ dojsé: 1

Szerokos$¢: 1,10 m

Gtebokosé: 2,10 m

Wysokos¢: 2,10 m

Wykonanie $cian kabiny: stal nierdzewna szczotkowana Asturias Satin (F)
Wykonczenie podtogi: do lokalnego wykoriczenia max gr. 20mm

Wykoniczenie drzwi kabinowych: stal nierdzewna szczotkowana Asturias Satin (F)
Sufit: LF94 wykonczony blachg stalowa nierdzewng Asturias Satin (F)
Oswietlenie: Swietlowki

Lustro: petna wysoko$¢ kabiny

OO0 O0OO0OO0OO0OO0OO0OO0OOo

czerwiec 2010 Str.5



Budynek Wydziatu Neofilologii

w Kampusie Battyckiego Uniwersytetu Gdanskiego, ul. Wita Stwosza / Bazynskiego w Gdansku

PROJEKT WYKONAWCZY

Zeszyt AM Roboty montazowe
Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét.

AM-DO - Montaz dzwigéw osobowych.

223

potozenie: na tylnej $cianie

Porecz: HR53 okragta na zamontowana naprzeciwko panela sterowania w kabinie

wykonanie: stal nierdzewna

Wentylator: zamontowany w suficie kabiny, niewidoczny

Listwy przypodtogowe: wykonane ze stali nierdzewnej szczotkowanej Asturias Satin (F)

Sygnalizacja: (wySwietlacz diodowy w kolorze biatym)

Panel sterowania kabing: KSC 573,

zawierajacy: wySwietlacz diodowy potozenia kabiny i strzatki kierunku, przyciski kondygnacji, przyciski
funkcji dodatkowych (np. alarm, otwieranie i zamykanie drzwi), przycisk komunikacji dwukierunkowej z
centrum serwisowym KONE, lampka o$wietlenia awaryjnego, dzwonek alarmowy

Sygnalizacja na przystankach: KSA 573*, KSH 570, KSL 570,

Na przystanku podstawowym®: KSA 573, KSL 570:

wyswietlacz diodowy ze strzatkq kierunku, pietrowskazywaczem i sygnalizatorem dodatkowych informacji dla
uzytkownikow oraz gongiem,

Na pozostatych przystankach: KSH 570, KSL 570:

wy$wietlacz diodowy ze strzatkq kierunku ruchu kabiny.

Zabezpieczenia: kurtyna $wietlna

(@)

O O OO

Inne:
0 Wysoko$¢ nadszybia: 3,60 m
0 Glebokos¢ podszybia: 1,10 m
o EBDA: dojazd do najblizszego przystanku w przypadku zaniku napiecia w budynku
0 ACU_F: zapowiedzi stowne w kabinie
0 Brail Tags: przyciski z pismem Brail'a w kabinie i na przystankach
0 ADO: uruchomienie procesu otwarcia drzwi przed zatrzymaniem kabiny na przystanku (funkcja znacznie
poprawia zdolno$¢ transportowg dzwigu)
0 OCL_A: funkcja oszczedno$ci energii, w przypadku bezczynno$ci windy $wiatto w kabinie przygasa,

sygnalizacja przystankowa przechodzi w funkcje ,czuwania”

0 MAP PANEL: panel serwisowy umieszczony na bocznej Scianie szybu na ostatniej kondygnacii

0 Przy szybie po obu stronach drzwi nalezy zamontowa¢ uchwyty mocowania dla $rodkéw uwalniania
(norma PN-EN81-72 pkt 5.4.3). Nosno$¢, wielko$¢, potozenie do ustalenia z specjalistg ds pozarowych.

0 Na przystanku podstawowym nalezy wykona¢ wneke pod kasete interkomu dla Strazy Pozarnej wg
wytycznych dostawcy wind, w ktorej zamontowany bedzie panel tacznika dzwigu dla Strazy Pozarnej z
interkomem.

W3 winda panoramiczna 2

Wystepowanie

Winda obstugujaca poziomy:-1, parter, +1 do +3 w budynku nedfilologii, np. KONE MonoSpacel Scenic.

Parametry:

UdZwig (ilo$¢ osdb/kg): 8 osob / 630 kg

Predko$¢ (m/s) :1,0 m/s

Wysoko$¢ podnoszenia: ok. 15,2 m

llo&¢ przystankéw/dojsé: 5/5, umieszczone po jednej stronie

Sterowanie: sterowanie mikroprocesorowe Simplex FC

Drzwi przystankowe: drzwi przeszklone

Typ: automatyczne z rama, otwierane centralnie

Szeroko$¢ drzwi: 0,90 m

Wykonczenie drzwi: szklane ze szkta hartowanego w ramie ze stali nierdzewnej szczotkowanej
Naped: kompaktowy, bezreduktorowy naped z wolnoobrotowym silnikiem synchronicznym, sterowany zmienng
czestotliwoscig

Zasilanie: 3 x 400/230V, 50 Hz

Moc napedu: 4,6 kW

Maszynownia: dzwig nie potrzebuje maszynowni

Szyb: minimalne wymiary w stanie wykofnczonym:

o Materiat: beton
0 Szeroko$¢: 2,0 m
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(0]
0

o

Kabina:

O O O0OO0Oo

o O O O0OO0oOo

O O 0O

Gtebokosé: 2,3 m
Podciecie dla drzwi szybowych: 0,00 m
Tolerancja wykonania (mm): £25 mm

llo$¢ dojs¢: 1

Szeroko$¢: 1,10 m

Gtebokosé: 1,40 m

Wysoko$¢: 2,10 m

Wykonanie $cian kabiny: boczne $ciany stal nierdzewna szczotkowana Asturias Satin (F), tylna $ciana
szkto bezpieczne hartowane w ramie ze stali nierdzewnej szczotkowanej

Wykonczenie podtogi: do lokalnego wykonczenia maksymalna grubo$¢ warstwy wykonczeniowej 23 mm
Wykoriczenie drzwi kabinowych: stal nierdzewna szczotkowana Asturias Satin (F)

Sufit: LF94M wykoriczony blachg stalowg nierdzewng Asturias Satin (F)

Oswietlenie: Swietlowki

Lustro: na potowe szerokosci i wysoko$ci kabiny

potozenie: na tylnej $cianie i naprzeciwko panela sterowania w kabinie

Porecz: HR41 TR okragta

wykonanie: stal nierdzewna

Wentylator: zamontowany w suficie kabiny, niewidoczny

Listwy przypodtogowe: wykonane ze stali nierdzewnej szczotkowanej Asturias Satin (F)

Sygnalizacja: (wy$wietlacz diodowy w kolorze biatym)

Panel sterowania kabing; KSC 573,

zawierajacy: wySwietlacz diodowy potozenia kabiny i strzatki kierunku, przyciski kondygnacji, przyciski
funkcji dodatkowych (np. alarm, otwieranie i zamykanie drzwi), przycisk komunikacji dwukierunkowej z
centrum serwisowym KONE, lampka o$wietlenia awaryjnego, dzwonek alarmowy

—  Sygnalizacja na przystankach: KSA 573* KSH 570, KSL 570,
Na przystanku podstawowym®*: KSA 573, KSL 570:
wysSwietlacz diodowy ze strzatkg kierunku, pietrowskazywaczem i sygnalizatorem dodatkowych informacji dla
uzytkownikéw oraz gongiem,
Na pozostatych przystankach: KSH 570, KSL 570:
wyswietlacz diodowy ze strzatkg kierunku ruchu kabiny.
—  Zabezpieczenia: kurtyna Swietina

- Inne:

OO0 O0OO0O0OOo

(0]

(0]

Wysoko$¢ nadszybia: 3,60 m

Gtebokos¢ podszybia: 1,10 m

EBDA: dojazd do najblizszego przystanku w przypadku zaniku napiecia w budynku

ACU_F: zapowiedzi stowne w kabinie

Brail Tags: przyciski z pismem Brail'a w kabinie i na przystankach

ADO: uruchomienie procesu otwarcia drzwi przed zatrzymaniem kabiny na przystanku (funkcja znacznie
poprawia zdolno$¢ transportowg dzwigu)

OCL_A: funkcja oszczednosci energii, w przypadku bezczynnosci windy $wiatto w kabinie przygasa,
sygnalizacja przystankowa przechodzi w funkcje ,czuwania”

MAP PANEL: panel serwisowy umieszczony na bocznej $cianie szybu na ostatniej kondygnacii.

—  Dzwig przystosowany do potrzeb os6b niepetnosprawnych.

224 W4 winda osobowa - 2 kpl.

Wystepowanie

- Winda obstugujaca poziomy: parter, +1 do +3 w budynku neofilologii, typu np. KONE MonoSpacel Standard.

Parametry:

—  Typ dzwigu: MonoSpacel PW 13/10-19

- Udzwig (ilos¢ osob/kg): 13 oséb / 1000 kg

- Predkos¢ (m/s): 1,0 m/s

—  Wysoko$¢ podnoszenia: ok. 11,8 m

—  llo$¢ przystankdw/dojS¢: 4/4, umieszczone po jednej stronie
—  Sterowanie: sterowanie mikroprocesorowe DUPLEX FC
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Budynek Wydziatu Neofilologii
w Kampusie Battyckiego Uniwersytetu Gdanskiego, ul. Wita Stwosza / Bazynskiego w Gdansku
PROJEKT WYKONAWCZY

Zeszyt AM

Roboty montazowe

Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét.
AM-DO - Montaz dzwigéw osobowych.

—  Drzwi przystankowe: drzwi bez klasy odpornosci

- Typ: automatyczne z rama, otwierane centralnie

- Szeroko$¢ drzwi: 0,90 m

—  Wykonczenie drzwi: stal nierdzewna szczotkowana Asturias Satin (F)
- Naped: silnik pradu przemiennego typ KONE EcoDisc®

- Zasilanie: 3 x 400/230V, 50 Hz

—  Moc napedu: 3,7 kW

- Maszynownia: dzwig nie potrzebuje maszynowni

—  Szyb: minimalne wymiary w stanie wykonczonym:

(@)

O o0OO0OOo

O O0OO0O0OO0O0OO0OO0OO0OOo

Materiat: beton

Szeroko$¢: 2,0 m

Gteboko$¢: min. 1,7 m

Podciecie dla drzwi szybowych: 0,00 m
Tolerancja wykonania (mm): £25 mm

llos¢ dojs¢: 1

Szeroko$¢: 1,10 m

Gtebokosé: 1,40 m

Wysokos¢: 2,10 m

Wykonanie $cian kabiny: stal nierdzewna szczotkowana Asturias Satin (F)

Wykoriczenie podtogi: do lokalnego wykofczenia max gr. 20mm

Wykoriczenie drzwi kabinowych: stal nierdzewna szczotkowana Asturias Satin (F)

Sufit: LF94 wykonczony blachg stalowg nierdzewng Asturias Satin (F)

Oswietlenie: Swietlowki

Lustro: petna wysoko$¢ kabiny

potoZenie: na tylnej Scianie

Porecz: HR53 okragta zamontowana naprzeciwko panela sterowania w kabinie

wykonanie: stal nierdzewna

Wentylator; zamontowany w suficie kabiny, niewidoczny

Listwy przypodtogowe: wykonane ze stali nierdzewnej szczotkowanej Asturias Satin (F)

Sygnalizacja: (wySwietlacz diodowy w kolorze biatym)

Panel sterowania kabing: KSC 573,

zawierajacy: wySwietlacz diodowy potozenia kabiny i strzatki kierunku, przyciski kondygnacji, przyciski
funkcji dodatkowych (np. alarm, otwieranie i zamykanie drzwi), przycisk komunikacji dwukierunkowej z
centrum serwisowym KONE, lampka o$wietlenia awaryjnego, dzwonek alarmowy

- Sygnalizacja na przystankach: KSA 573, KSH 570, KSL 570,
Na przystanku podstawowym®*: KSA 573, KSL 570:
wyswietlacz diodowy ze strzatkq kierunku, pietrowskazywaczem i sygnalizatorem dodatkowych informacji dla
uzytkownikow oraz gongiem,
Na pozostatych przystankach: KSH 570, KSL 570:
wysSwietlacz diodowy ze strzatkg kierunku ruchu kabiny.
- Zabezpieczenia kurtyna $wietlna

- Inne:

O O0OO0OO0OO0OOo

o

o

Wysokos¢ nadszybia: 3,60 m

Gteboko$¢ podszybia: 1,10 m

EBDA: dojazd do najblizszego przystanku w przypadku zaniku napiecia w budynku

ACU_F: zapowiedzi stowne w kabinie

Brail Tags: przyciski z pismem Brail'a w kabinie i na przystankach

ADO: uruchomienie procesu otwarcia drzwi przed zatrzymaniem kabiny na przystanku (funkcja znacznie
poprawia zdolno$¢ transportowg dzwigu)

OCL_A: funkcja oszczednosci energii, w przypadku bezczynnosci windy $wiatto w kabinie przygasa,
sygnalizacja przystankowa przechodzi w funkcje ,czuwania”

MAP PANEL: panel serwisowy umieszczony na bocznej $cianie szybu na ostatniej kondygnaci.

—  Dzwig przystosowany do potrzeb 0séb niepetnosprawnych.
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Budynek Wydziatu Neofilologii

w Kampusie Battyckiego Uniwersytetu Gdanskiego, ul. Wita Stwosza / Bazynskiego w Gdansku

PROJEKT WYKONAWCZY

Zeszyt AM Roboty montazowe
Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét.

AM-DO - Montaz dzwigéw osobowych.

3. SPRZET

3.1 Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu okreslone zostaty w OST AR-0 pkt 3.

3.2 Sprzet do wykonania roboét

Sprzet do montazu dzwigdéw - reczny i mechaniczny sprzet budowlany, wciggarki, elektronarzedzia itp. zapewniony bedzie
przez specjalistyczng ekipe montujaca dzwigi.

4. TRANSPORT

41 Wymagania ogélne
Ogélne wymagania dotyczace transportu okreslone zostaty w OST AR-0 pkt 4.

4.2 Transport materiatow

Materialy i urzadzenia nalezy przewozi¢ $rodkami transportu okre$lonymi przez producenta, w sposdb zabezpieczajacy je
przed przesuwaniem sie podczas jazdy, uszkodzeniem i zniszczeniem.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jako$¢
wykonywanych robét i wiadciwosci przewozonych materiatéw i urzadzen.

Wyroby do transportu zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami przez odpowiednie opakowanie. Osprzet i inne elementy
transportowac i przechowywa¢ skompletowane w odrebnych fabrycznych opakowaniach.

Zatadunek i rozladunek powinien odbywa¢ sie w sposéb zmechanizowany przy pomocy wézka widtowego o udzwigu
dostosowanym do ciezaru palety lub zurawia wyposazonego w zawiesie z widtami.

4.3 Przechowywanie i sktadowanie

Elementy wykoriczone powinny by¢ pakowane w spos6b zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem izniszczeniem okreslony
przez producenta.
Na kazdym opakowaniu wyrobow budowlanych powinna znajdowaé sie etykieta zawierajaca oznakowanie znakiem CE lub
znakiem budowlanym, zawierajaca wymagane prawem informacje o producencie i 0 spetnieniu wymagan odpowiednich
zharmonizowanych (znak CE) lub krajowych (znak budowlany) norm i specyfikacji technicznych, wyszczegdlnione w OST
AR-0 pk 4.2.
Dodatkowo na etykiecie powinny si¢ znalez¢ istotne informacje handlowe, w tym przede wszystkim:

— nazwa, rodzaj, typ, odmiana, gatunek itp. wyrobu, umoZliwiajgce jego jednoznaczng identyfikacje,

— wymiary i inne istotne parametry techniczne,

— ilo8C i jednostka miary wyrobu, zawarta w opakowaniu jednostkowym i/ lub zbiorczym,

—  date produkgji i nr partii,
oraz inne, istotne informacje o wyrobie budowlanym.
Do wyrobow powinna by¢ dotaczona instrukcja przechowywania i stosowania sporzadzona w jezyku polskim.
Dodatkowo, do wyrobéw powinny byé dotaczone przez producenta wszelkie inne dokumenty, wymagane przepisami,
wyszczegblnione w OST AR-0 pkt 4.2.
Materiaty i konstrukcje powinny by¢ pakowane przy uzyciu folii, drewna, tektury, styropianu. Naroza i wiotkie elementy nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi i zniszczeniem powtok.
Przechowywanie elementow powinno zapewnia¢ statg gotowo$¢ uzycia ich do montazu.
Elementy przechowywa¢ w pomieszczeniach krytych, zamknietych, suchych i przewiewnych w odlegto$ci nie mniejszej niz 1 m
od czynnych urzagdzenh grzewczych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogéine
Ogolne wymagania dotyczace wykonania Robot podano w OST AR-0 pkt 5.1.
— Montaz i uruchomienie dzwigdw powinny zosta¢ wykonane przez ekipy autoryzowane przez producenta urzadzen,
posiadajgce odpowiednie doSwiadczenie w podobnych pracach.
- Przed przekazaniem szybow windowych do montazu wind nalezy:
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Budynek Wydziatu Neofilologii

w Kampusie Battyckiego Uniwersytetu Gdanskiego, ul. Wita Stwosza / Bazynskiego w Gdansku

PROJEKT WYKONAWCZY

Zeszyt AM Roboty montazowe
Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét.

AM-DO - Montaz dzwigéw osobowych.

0 wykona¢ operat geodezyjny sprawdzajacy doktadno$¢ geometrii przygotowanego do montazu szybu,
stanowiacy zatacznik do protokotu przekazania szybu do montazu dzwigu,

0 dokonaé odbioru szybéw przy udziale upowaznionego przedstawiciela ekip montazowych, dokonujac
sprawdzenia zgodno$ci wykonania szybéw z wymaganiami, przekazanymi przez producenta dzwigdw,
zamocowania hakdéw montazowych, ich wytrzymato$ci, poprawnosci doprowadzenia zasilania i linii
kontrolno-sygnalizacyjnch, zgodnie z wymaganiami technicznymi przekazanymi przez wybranego
producenta dzwigow.

- Tolerancje wykonania szybu:

0 odchylenie potozenia $cian od osi szybu: 25 mm

0  wysoko$¢ podnoszenia: £25 mm

0  wysoko$¢ podszybia: +25 -0 mm

0  wysoko$¢ nadszybia: +25 -0 mm

—  Projektant szybu windy dla ekip ratowniczych powinien zabezpieczy¢ szyb tak, aby maksymalny poziom wody w
podszybiu nie zostat przekroczony np. poprzez zaprojektowanie odprowadzenia wody z podszybia.

— Na przystanku podstawowym nalezy wykonaC wneke pod kasete interkomu dla Strazy Pozarnej wg wytycznych
dostawcy wind, w ktérej zamontowany bedzie panel tacznika dzwigu dla Strazy Pozarnej z interkomem.

— W szybach powinna by¢ wykonana wentylacja wg wytycznych producenta wind.

— Z przeprowadzonego przy udziale upowaznionego przedstawiciela ekip montazowych odbioru szybéw windowych
powinien zosta¢ spisany protokét przekazania szybu ekipom montujgcym do montazu dzwigbw, na podstawie
ktérego montazysci moga rozpocza¢ prace montazowe.

5.2 Warunki przystapienia do robét

— Przedstawienie do akceptacji Architekta probek widocznych materiatow wykoficzeniowych oraz elementéw wystroju i
osprzetu dzwigdw

—  Spisanie z wykonawcg montazu dzwigow protokotu przekazania szybéw windowych bez zastrzezen.

— Niezbedne jest przedstawienie dla wszystkich materiatéw i wyrobow atestow potwierdzajacych ich parametry fizyko-
chemiczne, aprobat technicznych, certyfikatow itp. w terminie przynajmniej 30 dni przed zamierzonym wbudowaniem
danego materiatu lub wyrobu.

5.3 Montaz dzwigéw

— Montaz i uruchomienie dzwigéw prowadzone bedg przez wyspecjalizowane ekipy autoryzowane przez producenta
urzadzen, posiadajace odpowiednie doswiadczenie w podobnych pracach, $cisle wedtug instrukcji producenta
dzwigow.

5.4 Jakos¢ wykonania i tolerancje

W celu oceny jakosci montazu dzwigow nalezy sprawdzic:

zgodno$¢ wymiardw kabin i drzwi z projektem,

—  jako$¢ i zgodnoSc¢ z projektem i zatwierdzonymi probkami materiatéw i elementéw uzytych do wykonania dzwigéw,

- prawidtowo$C¢ wykonania montazu z uwzglednieniem szczegdtow konstrukeyjnych,

— kompletnos¢ osprzetu i wyposazenia dodatkowego,

— sprawno$¢ dziatania dzwigdw oraz funkcjonowania osprzetu i wyposazenia dodatkowego, zgodnie z danymi
technicznymi producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1  Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w Ogoinej Specyfikacji (OST) AR-0 pkt 6.

6.2 Badania w czasie odbioru roboét

Badania w czasie odbioru rob6t przeprowadza si¢ celem oceny czy spetione zostaly wszystkie wymagania dotyczace
wykonanych robét, w szczegdlno$ci w zakresie:
— zgodnosci z dokumentacjg projektowa, ST i wprowadzonymi zmianami, ktére naniesiono w dokumentacii
powykonawczej,
—  jakosci zastosowanych materiatow i wyrobow,
—  kompletnosci osprzetu,
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Budynek Wydziatu Neofilologii

w Kampusie Battyckiego Uniwersytetu Gdanskiego, ul. Wita Stwosza / Bazynskiego w Gdansku

PROJEKT WYKONAWCZY

Zeszyt AM Roboty montazowe
Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét.

AM-DO - Montaz dzwigéw osobowych.

—  prawidtowosci osadzenia i sprawno$¢ dziatania wszystkich elementow, mechanizméw, wyposazenia,

- dotrzymanie dopuszczalnych odchytek w wymiarach, katach i ptaszczyznach zamontowanych elementéw,

—  zgodnosci rodzaju zastosowanych materiatéw z projektem i zatwierdzonymi probkami,

— oceny funkcjonowania dzwigébw na podstawie przeprowadzonych préb i testéw (predkos¢ i ptynnos¢ jazdy,
przySpieszenia przy ruszaniu i hamowaniu, funkcjonowanie drzwi przystankowych, przyciskéw, wySwietlaczy i
pozostatego osprzetu, kompletno$¢ i funkcjonowanie elementéw zabezpieczajacych kabin i drzwi, sygnalizacji
alarmowej itp.)

—  szczegblowy program prob zostanie opracowany przez Wykonawce i przediozony do akceptacji Architektowi, ktory
wyznaczy date przeprowadzenia prob.

Wyniki badan powinny byé poréwnane z wymaganiami podanymi w pkt 5.4 oraz danymi producenta, wpisywane do dziennika
budowy i akceptowane przez inspektora nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robét
Obmiaru ilosci rob6t dokonuije sie zgodnie z zasadami podanymi w Ogdlnej Specyfikacji (OST) AR-0 pkt 7.
7.2 Szczegobtowe zasady obmiaru roboét

Montaz dzwigdw i ich osprzetu i wyposazenia obmierza sie w kompletach.
Wielko$ci obmiarowe okre$la sie na podstawie dokumentaciji projektowej z uwzglednieniem zmian zaakceptowanych przez
Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robét dokonuije sie zgodnie z ogdlnymi zasadami podanymi w Ogdlnej Specyfikacji (OST) AR-0 pkt 8.

8.1  Zgodnos¢ robét z dokumentacja

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowg, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i
badania (z uwzglednieniem dopuszczalnych toleranciji) wg pkt. 6 ST daty pozytywny wynik.

8.2 Odbior czesciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci czesci robdt. Odbioru czeSciowego robdt dokonuje sie dla zakresu
okreslonego w dokumentach umownych, wedtug zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Celem odbioru czesciowego jest
wczesne wykrycie ewentualnych usterek w realizowanych robotach i ich usunigcie przed odbiorem koricowym. Odbiér
czeSciowy robot jest dokonywany przez Inspektora nadzoru w obecno$ci kierownika budowy. Protokét odbioru czesciowego
jest podstawg do dokonania cze$ciowego rozliczenia robdt, jezeli umowa taka forme przewiduije.

8.3  Odbior ostateczny (koricowy)

Odbior koncowy stanowi ostateczng ocene rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich zakresu (ilosci), jakosci i
zgodnosci z dokumentacjg projektowg oraz szczegdtowg specyfikacje techniczng. Odbidr ostateczny przeprowadza komisja
powotana przez zamawiajgcego, na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikdw badan oraz dokonanej oceny wizualnej.
Zasady i terminy powotywania komisji oraz czas jej dziatania powinna okresla¢ umowa. Wykonawca robdt obowigzany jest
przedtozy¢ komisji nastepujace dokumenty:

— dokumentacje projektowa z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot,

—  szczegotowe specyfikacje techniczne ze zmianami wprowadzonymi w trakcie wykonywania robét,

—  dziennik budowy i ksigZzki obmiaréw z zapisami dokonywanymi w toku prowadzonych rob¢t,

— dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego zastosowania uzytych materiatow i wyrobdéw

budowlanych,

—  protokoty odbioru robét ulegajacych zakryciu,

—  protokoty odbioréw czesciowych,

— instrukcje producentéw dotyczace zastosowanych materiatow i urzadzen,

—  wyniki badan laboratoryjnych i ekspertyz, w tym odbioru dzwigéw przez Urzad Dozoru Technicznego.
W toku odbioru komisja obowigzana jest zapozna¢ sie z przedtozonymi dokumentami, przeprowadzi¢ badania zgodnie z
wytycznymi podanymi w pkt. 6.2. niniejszej ST, poréwna¢ je z wymaganiami podanymi w pkt. 5.4. oraz dokona¢ oceny
wizualnej robot.
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Zeszyt AM Roboty montazowe
Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét.

AM-DO - Montaz dzwigéw osobowych.

Roboty powinny by¢ odebrane, jezeli wszystkie wyniki badan sg pozytywne, a dostarczone przez wykonawce dokumenty sg
kompletne i prawidtowe pod wzgledem merytorycznym. Jezeli chociazby jeden wynik badar byt negatywny roboty nie powinny
byé¢ przyjete W takim wypadku nalezy przyja¢ jedno z nastepujacych rozwigzan:
jezeli to mozliwe nalezy ustali¢ zakres prac korygujacych, usuna¢ niezgodno$ci z wymaganiami okreslonymi w pkt.
5.4. i przedstawic roboty ponownie do odbioru,

— jezeli odchylenia od wymagan nie zagrazajq bezpieczenstwu uzytkownika, oraz nie ograniczajq trwato$ci dzwigdw i
pozwalajg na ich prawidtowa, zgodng z przepisami eksploatacje, Zamawiajacy moze wyrazi¢ zgode na dokonanie
odbioru koricowego z jednoczesnym obnizeniem warto$ci wynagrodzenia w stosunku do ustalerh umownych,

— w przypadku, gdy nie sq mozliwe podane wyzej rozwigzania Wykonawca zobowigzany jest usungé wadliwie
wykonane roboty, wykona¢ je ponownie i powtérnie zgtosi¢ do odbioru.

W przypadku niekompletno$ci dokumentdw odbiér moze by¢ dokonany po ich uzupetnieniu.
Z czynnosci odbioru sporzadza sie protokdt podpisany przez przedstawicieli Zamawiajacego i Wykonawcy. Protokét powinien
zawierac:

— ustalenia podjete w trakcie prac komisji,

— ocene wynikéw badan,

— wykaz wad i usterek ze wskazaniem sposobu ich usuniecia,

— stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci wykonania rob6t z zamdwieniem.

Protokét odbioru koricowego jest podstawg do dokonania rozliczenia koricowego pomiedzy Zamawiajacym a Wykonawca.
Odebrane dzwigi podlegajg zgtoszeniu do Urzedu Dozoru Technicznego w celu uzyskania decyzji zezwalajacej na
eksploatacje i rejestracii.

8.4  Odbidr po uplywie okresu rekojmi i gwarancji

Celem odbioru po okresie rekojmi i gwarancii jest ocena stanu robét stanowiacych przedmiot niniejszej SST po uzytkowaniu w
okresie gwarancji i rekojmi oraz ocena wykonywanych w tym czasie ewentualnych rob6t poprawkowych, zwigzanych z
usuwaniem zgtoszonych wad. Odbiodr po uptywie okresu rekojmi i gwarancji jest dokonywany na podstawie oceny wizualnej, z
uwzglednieniem zasad opisanych w pkt. 8.3. ,0dbiér ostateczny (koficowy)”. Pozytywny wynik odbioru pogwarancyjnego jest
podstawg do zwrotu kaucji gwarancyjnej, negatywny do dokonania potracen wynikajacych z obnizonej jakosci robét. Przed
uptywem okresu gwarancyjnego zamawiajacy powinien zgtosi¢ wykonawcy wszystkie zauwazone wady w wykonanych
robotach.

9. ROZLICZENIE ROBOT

Ogolne zasady rozliczenia robdt i ptatno$ci za ich wykonanie podane sa w Ogdlnej Specyfikacji (OST) AR-0 pkt 9.
Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi warto$é tych rob6t obliczona na
podstawie szczegdtowych ustalen umownych.
Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe za wykonanie robot beda obejmowac:
- przygotowanie stanowiska roboczego,
- dostarczenie materiatow, narzedzi i sprzetu,
— umocowanie elementéw wsporczych, prowadnic itp.,
— montaz kabiny dzwigu, drzwi przystankowych i kompletu osprzetu i wyposazenia,
- montaz napedu, olinowania i kompletu pozostatego osprzetu w szybie i maszynowni,
— podtaczenie linii zasilania, sygnalizacji i sterowania,
—  sprawdzenie poprawnosci montazu,
—  uruchomienie windy,
— sprawdzenie dziatania wind oraz funkcjonowania napedéw zasadniczych i awaryjnych, mechanizméw, sterowania,
czujnikdw, zabezpieczen, osprzetu i wyposazenia dodatkowego z odpowiednig regulacja,
- usuniecie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzen powstalych w czasie wykonywania robét,
— wykonanie i dostarczenie wynikdw wymaganych badan laboratoryjnych i ekspertyz, w tym odbioru dzwigéw przez
Urzad Dozoru Technicznego,
- uporzadkowanie miejsca wykonywania robot,
— usuniecie pozostatosci, resztek i odpaddéw materiatéw,
- likwidacje stanowiska roboczego,
—  utylizacje opakowan i resztek materiatéw zgodnie ze wskazaniami ich producentow,
—  koszty poSrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE ‘

10.1 Ustawy
e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U. z 2006 r. nr 156 poz. 1118 z p6zn. zm.).

10.2 Rozporzadzenia

*  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemow oceny zgodno$ci, wymagan, jakie
powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie zgodno$ci, oraz sposobu oznaczania wyrobdw
budowlanych oznakowaniem CE (Dz. U. nr 195 poz. 2011).

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow deklarowania wyrobow
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

*  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14 pazdziernika 2004 r. w sprawie europejskich aprobat technicznych oraz
polskich jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. nr 237 poz. 2375).

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004 r. w sprawie aprobat technicznych oraz jednostek
organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. z 2004 r. nr 249 poz. 2497)

*  Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spofecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogélnych przepiséw
bezpieczenstwa i higieny pracy (tekst jedn. Dz. U. 2003 r. nr 169 poz. 1650 z p6zn. zm.).

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

*  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. w sprawie szczeg6towego zakresu i formy dokumentacii
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego
(Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

*  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkdw technicznych, jakim powinny
odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2002 r. Nr 75, poz. 690 z pdzn. zmianami).

*  Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy | Polityki Spotecznej z dnia 8 grudnia 2005 r. w sprawie zasadniczych
wymagan dla dzwigéw i ich elementéw bezpieczenstwa (Dz. Ust. nr 263, Poz. 2198)

*  Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy | Polityki Spotecznej z dnia 29 pazdziernika 2003 r. w sprawie warunkéw
technicznych dozoru technicznego w zakresie eksploatacji niektdrych urzadzen transportu bliskiego (Dz. Ust. nr 193, poz.
1890).

10.3 Normy
e PN-EN 81-1:2002 - Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigow -- Czes¢ 1: Dzwigi elektryczne
e PN-EN 81-2:2002 - Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigow -- Cze$¢ 2: Dzwigi hydrauliczne

e PN-EN 81-28:2004 - Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigéw -- Dzwigi osobowe i towarowe -
- Cze$¢ 28: Zdalne alarmowanie w dzwigach osobowych i towarowych

e PN-EN 81-70:2005 - Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigoéw -- Szczegoine zastosowania
dzwigbw osobowych i towarowych -- Cze$¢ 70: Dostepnosé dzwigdw dla osdb, w tym osdb niepetnosprawnych

e PN-EN 81-72:2005 - Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigéw -- Szczegoine zastosowania
dzwigdw osobowych i towarowych -- Cze$¢ 72: Dzwigi dla strazy pozarne;

e PN-EN 81-73:2006 - Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigéw -- Szczegoine zastosowania
dzwigbw osobowych i towarowych -- Cze$¢ 73: Funkcjonowanie dzwigdéw w przypadku pozaru

¢ PN-EN 13015:2003 - Konserwacja dzwigdw i schodoéw ruchomych -- Zasady opracowywania instrukcji konserwacji
e PN-ISO 4190-5:1995 - DZwigi -- Urzadzenia do sterowania, sygnalizacji i wyposazenie dodatkowe

¢ PN-M-45040:1997 - Dzwigi -- Dzwigi elektryczne -- Terminologia
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»  PN-M-45043:1997 - Dzwigi - Klasyfikacja

10.4 Inne dokumenty

»  Dyrektywa unijna 95/16/WE ,z 29 czerwca 1995 roku w sprawie zblizenia praw panstw cztonkowskich dotyczacych
dzwigow”
e Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych wyd. Instytutu Techniki Budowlanej:

* Instrukcje i aprobaty techniczne producenta i dostawcy materiatow.
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