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| 1. WSTEP

1.1 Przedmiot i zakres robét budowlanych
111 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt (SST) sgq wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t w zakresie montazu bram.

1.1.2  Klasyfikacja wg Wspélnego Stownika Zaméwien (CPV)

Grupa Klasa Kategoria Opis

45400000-1 Roboty wykoriczeniowe w zakresie obiektéw budowlanych

Roboty w zakresie zaktadania stolarki budowlanej oraz roboty
ciesielskie

45421000-4 |Roboty w zakresie stolarki budowlanej
45421148-3 | Instalowanie bram

45420000-7

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji montazu bram,
zwigzanych z budowg budynku Wydziatu Neofilologii na terenie Kampusu Uniwersytetu Gdanskiego, przy ul. Wita
Stwosza / Bazyniskiego w Gdansku.

1.3  Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna.

Specyfikacja dotyczy wszystkich czynnosci majacych na celu wykonanie montazu bram segmentowych, podnoszonych,
przesuwnych i kurtyn oraz ramp przetadunkowych w obiektach Centrum Dystrybucyjnego, w tym:

— umocowanie elementéw wsporczych, prowadnic itp.,

- montaz skrzydet lub segmentéw bram,

— montaz napeddw i osprzetu,

— podtaczenie zasilania,

—  uruchomienie napedéw,

—  sprawdzenie dziatania kompletnych bram.
Przedmiotem opracowania jest okre$lenie wymagan odnosnie wiasciwo$ci materiatow wykorzystywanych do powyzszych
robdt, wymagan w zakresie robdt przygotowawczych i zasadniczych oraz wymagan dotyczacych wykonania i odbioréw.

1.4  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej specyfikacji sq zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w Ogoéinej Specyfikacji (OST) AR-0 pkt 1.6.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w OST AR-0 pkt 1.7.

2. MATERIALY

21 Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Ogélne wymagania dotyczace materiatéw okre$lone zostaty w OST AR-0 pkt 2.1.
Wszystkie uzyte materiaty powinny mie¢ aktualne, wymagane przepisami znaki i $wiadectwa dopuszczenia do stosowania w
budownictwie na terytorium Rzeczypospolitej Polskiej, okreslone w OST AR-0 pkt 2.1.
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2.2 Bramy
221 Brama garazowa DZG segmentowa
Parametry:
- Brama segmentowa zwijana z niskim zwijaniem.
- Wielko$¢ 500 cm x 225 cm.

—  Plyta bramy z segment6w aluminiowych, ocieplana.
- Brama wyposaz w naped elektr. ze sterowaniem, szczegdty w dokumentacii.
- Kolor stolarki - szara w kolorze IGP-DURA face 58 1ME71385A10,

3. SPRZET

3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu okreslone zostaty w OST AR-0 pkt 3.
3.2 Sprzet do wykonania robét

Sprzet do montazu bram i ramp przetadunkowych — reczny sprzet budowlany i elektronarzedzia, podnos$niki, dzwigniki, miary
zwijane lub sktadane, poziomice,

4. TRANSPORT

41 Wymagania ogdlne
Ogolne wymagania dotyczace transportu okre$lone zostaty w OST AR-0 pkt 4.

4.2 Transport materiatow

Slusarke przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w sposéb zabezpieczajacy je przed przesuwaniem sie¢ podczas jazdy,
uszkodzeniem i zniszczeniem.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktdre nie wptyng niekorzystnie na jako$¢
wykonywanych rob6t i wiasciwo$ci przewozonych materiatow i urzadzen.

Wyroby do transportu zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami przez odpowiednie opakowanie. Osprzet i inne elementy nie
zamontowane do skrzydet bram transportowac i przechowywa¢ skompletowane w odrebnych fabrycznych opakowaniach.
Zatadunek i roztadunek powinien odbywa¢ sie w sposdb zmechanizowany przy pomocy wézka widtowego o udzwigu
dostosowanym do ciezaru elementow lub zurawia wyposazonego w odpowiednie zawiesie.

4.3 Przechowywanie i skladowanie

Elementy $lusarki i urzadzenia powinny by¢ pakowane w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem izniszczeniem
okre$lony przez producenta.
Na kazdym opakowaniu wyrobdéw budowlanych powinna znajdowac sie etykieta zawierajaca oznakowanie znakiem CE lub
znakiem budowlanym, zawierajaca wymagane prawem informacje o producencie i 0 spetieniu wymagan odpowiednich
zharmonizowanych (znak CE) lub krajowych (znak budowlany) norm i specyfikacji technicznych, wyszczegdlnione w OST
AR-0 pk 4.2.
Dodatkowo na etykiecie powinny sie znalez¢ istotne informacje handlowe, w tym przede wszystkim:

— nazwa, rodzaj, typ, odmiana, gatunek itp. wyrobu, umozliwiajace jego jednoznaczng identyfikacje,

— wymiary i inne istotne parametry techniczne,

- ilo¢ i jednostka miary wyrobu, zawarta w opakowaniu jednostkowym i/ lub zbiorczym,

— date produkciji i nr partii,
oraz inng, istotne informacje o wyrobie budowlanym.
Do wyrob6w powinna by¢ dotaczona instrukcja przechowywania i stosowania sporzadzona w jezyku polskim.
Dodatkowo, do wyrobdw powinny by¢ dotaczone przez producenta wszelkie inne dokumenty, wymagane przepisami,
wyszczegélnione w OST AR-0 pkt 4.2.
Materialy, urzadzenia i konstrukcje powinny by¢ pakowane przy uzyciu folii, drewna, tektury, styropianu. Naroza i wiotkie
elementy nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi i zniszczeniem powtok.
Przechowywanie elementéw powinno zapewniaé statg gotowos¢ uzycia ich do montazu.
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Elementy przechowywa¢ w pomieszczeniach krytych, zamknietych, suchych i przewiewnych w odlegtoSci nie mniejszej niz 1 m
od czynnych urzadzenh grzewczych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1

Wymagania ogdlne

Ogolne wymagania dotyczace wykonania Robét podano w OST AR-0 pkt 5.1.

5.2

Instalowanie bram powinno by¢ zgodne z PN-EN 12635 Bramy. Instalowanie i uzytkowanie.

Wykonawca powinien dokonaé montazu bram i ramp zgodnie ze szczegdtowq instrukcjg wbudowania tych wyrobéw,
dostarczong przez producenta, lub montaz i uruchomienie bram powinny zosta¢ wykonane przez autoryzowane
ekipy producenta bram.

Przed dokonaniem zamowienia bram nalezy sprawdzi¢ rzeczywiste wymiary przygotowanych otwordw i gniazd.

Przy przemieszczaniu elementéw metalowych przeznaczonych do osadzenia w elementach budynku nie wolno
wyrzadza¢ szkdd w pracach juz wykonanych.

Prace pomocnicze zwigzanie z wbudowaniem, osadzaniem i montazem wyrobdw metalowych nalezy przygotowac¢ w
taki sposob, aby byto zapewnione bezpieczenstwo i higiena pracy osob, zgodnie z obowigzujacymi przepisami w tym
zakresie.

Warunki przystapienia do robét

Przed przystapieniem do montazu bram nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ wykonania o$ciezy, otwordw i gniazd
montazowych pod wzgledem gtadkosci powierzchni, zachowania piondw i poziomow, ptaszczyzn wyznaczajgcych
otwory oScieza i nadproza. W przypadku stwierdzenia wad w wykonaniu nalezy, w uzgodnieniu z Architektem i
dostawcg bram, dokonaé robét naprawczych.

Prace powinny byé tak przygotowane, aby zapewnione bylo sprawne i bezpieczne wykonywanie montazu i
osadzanie elementow Slusarskich..

Nalezy wykona¢ oraz uzgodni¢ z nadzorem projekt warsztatowy mocowania bramy i rampy.

Nalezy zatwierdzi¢ kolory malowania skrzydet i elementéw bram i ramp;

Nalezy przedstawi¢ dla wszystkich materiatow i wyrobdw atesty potwierdzajace ich parametry fizyko-chemiczne,
aprobaty techniczne, certyfikaty i prébki w terminie przynajmniej 30 dni przed zamierzonym wbudowaniem danego
materiatu lub wyrobu;

Osprzet elektryczny uruchamiany w razie sygnatu pozarowego musi mie¢ certyfikaty CNBOP

Montaz bram

Bramy i rampy powinny by¢ osadzane zgodnie z dokumentacjg techniczng lub instrukcjg producenta,
zaakceptowang przez Architekta.

Instrukcja zawiera¢ powinna zasady bezpiecznego prowadzenia robét montazowych, w tym zasady napinania
sprezyn i wywazania skrzydet bram.

Montaz wyrobéw powinien sprowadza¢ sie do scalania potgczeniami Srubowymi elementéw wyrobu i mocowania
wyrobu do podtoza. Wiercenie lub przebijanie otworéw w elementach w trakcie montazu jest nie dopuszczalne ze
wzgledu na zastosowane powtoki antykorozyjne wyrobdw.

Oscieznice z prowadnicami lub same prowadnice powinny by¢ osadzane na $cianie w jednej ptaszczyznie i po
osadzeniu powinny by¢ prostoliniowe i rownolegte na catej dtugosci.

Montaz bram powinien zapewni¢ stabilng prace, eliminujacg w trakcie eksploatacji drgania, niezaleznie od ich
przyczyn i zrodta powstawania.

Montaz powinien by¢ poprzedzony wytrasowaniem miejsc otworéw montazowych w podtozu.

Wklejenie ewentualnych kotkéw mocujacych powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem wystarczajacym do uzyskania
dopuszczalnej wytrzymato$ci potaczenia do przeprowadzenia montazu wyrobu do podioza. Nie dopuszcza sie do
montazu wkretami, Srubami z uszkodzonymi thami.

Dtugosci srub powinny by¢ ustalane w zaleznosci od catkowitej grubo$ci faczonych czesci, uwzgledniajac naddatek
na podktadke, nakretki, przeciwnakretki lub zawleczki. Sruby nie powinny wystawaé ponad nakretke wiecej niz o 2
zwoje gwintu, a wkrecone w gwintowany otwdr przelotowy nie powinny wystawaC ponad ptaszczyzng taczonych
czesci lub elementéw.
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Do faczenia elementéw metalowych z konstrukcjg budowli stosowac nalezy ztacza rozporowe, kotki kotwigce lub
inne elementy mocujace, wg wytycznych producenta. Osadzanie kotkdw rozporowych powinno by¢ dokonywane z
zachowaniem odpowiednich zasad:

o  otwor powinien odpowiadac $rednicy kotwy,

0 zotworu nalezy usung¢ pyt i drobiny urobku,

0 wcisng¢ kotek w wywiercony otwor lekkim uderzeniem miotka

0 przestrzega¢ najmniejszej dopuszczalnej gteboko$ci osadzenia,

0 kotek rozpreza¢ dokrecajac $rube dopuszczalnym momentem.
— W przypadku kotew wklejanych:

o  otwor powinien by¢ nieco wiekszy od Srednicy kotwy,

0 kotwe posmarowac klejem,

0 wcisngé w oczyszczony z pytu otwdr,

0 po osiggnieciu petnej nosnosci (wg karty technicznej wybranego systemu) mozna przystapi¢ do montazu

elementéw wsporczych bram.

—  Zlacza rozporowe przeznaczone do przenoszenia duzych obcigzen wyrywajacych powinny by¢é metalowe wkrecane
(stalowe tuleje kotwigce, min M10 L=100 mm) lub wklejane, o wytrzymato$ci dostosowanej do przenoszonych sit.

- Wszystkie wyroby metalowe montowa¢ zgodnie z rysunkami szczegdtowymi.

—  Uszczelnienia wchodzace w sktad kompletu bramy powinny by¢ fabrycznie wbudowane w prowadnice, o$cieznice
lub kurtyne bramy. Monter powinien dokona¢ przegladu jakoSci osadzenia uszczelek i sprawdzi¢, czy nie powstaty
ich uszkodzenia w trakcie montazu bramy.

— Monter na podstawie otrzymanych z wyrobem dokumentéw, powinien sprawdzié, czy uszczelka progowa bramy jest
mrozoodporna i czy zapewnia wtasciwa ochrone przed wiatrem, deszczem i $niegiem.

—  Uszczelki dotaczone luzem do kompletu bramy powinny by¢ doktadnie wciéniete w kanaty prowadnic, oscieznic lub
skrzydet (kurtyn) bramy.

—  Zabezpieczenie antykorozyjne elementéw wykona¢ zgodnie z SST AR-Ma — Roboty malarskie.

—  Po zamontowaniu bram, napeddw i urzadzen sterujacych nalezy sprawdzi¢ sprawnos¢ ich dziatania przy otwieraniu i
zamykaniu bram, w razie konieczno$ci dokonujac odpowiednich regulacji.

—  Ustawienie elementéw bram nalezy sprawdzi¢ w pionie i w poziomie.

5.4 Jakos¢ wykonania i tolerancje

W celu oceny jakosci montazu bram i rampnalezy sprawdzic:
—  zgodnos¢ wymiardw,
- jako$C materiatow uzytych do wykonania bram,
—  prawidtowo$¢ wykonania z uwzglednieniem szczegdtéw konstrukcyjnych,
—  kompletno$¢ osprzetu i wyposazenia dodatkowego,
- sprawnos¢ dziatania skrzydet oraz funkcjonowania napedéw zasadniczych i awaryjnych, mechanizméw, sterowania,
czujnikow, osprzetu i wyposazenia dodatkowego.
—  Dopuszczalne odchylenie prowadnic od linii prostej nie powinno przekracza¢ warto$ci 1 mmna 1 m.
- Dopuszczalne odchylenie od pionu powinno by¢ mniejsze od 1 mm na 1 m wysokos$ci, tacznie nie wiecej niz 3 mm.
—  Rdznice wymiarow po przekatnych nie powinny by¢ wieksze od:
0 2 mm przy diugo$ci przekatnej do 1 m,
0 3 mm przy dlugosci przekatnej do 2 m,
0 4 mm przy dlugosci przekatnej powyzej 2 m.
W projekcie mogg by¢ podane przez Projektanta inne tolerancje i odchytki. Warto$ci toleranciji i odchytek okre$lone w
dokumentaciji projektowej sg wigzace dla Wykonawcy robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1  Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w Ogolnej Specyfikacji (OST) AR-0 pkt 6.
6.2 Badania w czasie odbioru robét

Badania w czasie odbioru rob6t przeprowadza si¢ celem oceny czy spetione zostaly wszystkie wymagania dotyczace
wykonanych robét, w szczegdlnosci w zakresie:
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— zgodnosci z dokumentacjg projektowa, ST i wprowadzonymi zmianami, ktére naniesiono w dokumentacji
powykonawczej,
- jakoci zastosowanych materiatow i wyrobow,
—  kompletno$¢ osprzetu,
— prawidtowo$¢ osadzenia i sprawnos$¢ dziatania wszystkich elementéw, mechanizméw, wyposazenia sterujgcego i
zabezpieczen,
— dotrzymanie dopuszczalnych odchytek w wymiarach, katach i ptaszczyznach,
—  zgodnosci rodzaju zastosowanych materiatow z projektem.
Wyniki badar powinny by¢é poréwnane z wymaganiami podanymi w pkt.5.3. i 5.4, wpisywane do dziennika budowy i
akceptowane przez Inspektora nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robét
Obmiaru ilosci rob6t dokonuije sie zgodnie z zasadami podanymi w Ogdlnej Specyfikacji (OST) AR-0 pkt 7.

7.2 Szczegobtowe zasady obmiaru robot

Montaz bram, ramp i ich osprzetu i wyposazenia obmierza si¢ w kompletach.
Wielko$ci obmiarowe okre$la sie na podstawie dokumentaciji projektowej z uwzglednieniem zmian zaakceptowanych przez
Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robét dokonuije sie zgodnie z ogdlnymi zasadami podanymi w Ogdlnej Specyfikacji (OST) AR-0 pkt 8.

8.1 Zgodnos¢ robét z dokumentacja

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i
badania (z uwzglednieniem dopuszczalnych toleranciji) wg pkt. 6 ST daty pozytywny wynik.

8.2 Odbidr czeSciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci czesci robdt. Odbioru czeSciowego robdt dokonuje sie dla zakresu
okreslonego w dokumentach umownych, wedtug zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Celem odbioru czesciowego jest
wczesne wykrycie ewentualnych usterek w realizowanych robotach i ich usunigcie przed odbiorem koricowym. Odbiér
czeSciowy robot jest dokonywany przez Inspektora nadzoru w obecnosci Kierownika budowy. Protokdt odbioru czesciowego
jest podstawg do dokonania cze$ciowego rozliczenia robdt, jezeli umowa taka forme przewiduije.

8.3  Odbior ostateczny (koricowy)

Odbior koncowy stanowi ostateczng ocene rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich zakresu (ilosci), jakosci i
zgodnosci z dokumentacjg projektowg oraz szczegdtowg specyfikacje techniczng. Odbidr ostateczny przeprowadza komisja
powotana przez Zamawiajgcego, na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan oraz dokonanej oceny wizualne;.
Zasady i terminy powotywania komisji oraz czas jej dziatania powinna okre$la¢ umowa. Wykonawca robdt obowigzany jest
przedtozy¢ komisji nastepujace dokumenty:

— dokumentacje projektowa z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot,

—  szczegotowe specyfikacje techniczne ze zmianami wprowadzonymi w trakcie wykonywania robét,

— dziennik budowy i ksigZzki obmiaréw z zapisami dokonywanymi w toku prowadzonych rob¢t,

— dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego zastosowania uzytych materiatow i wyrobdéw

budowlanych,

—  protokoty odbioru robét ulegajacych zakryciu,

—  protokoty odbioréw czesciowych,

— instrukcje producentéw dotyczace zastosowanych materiatéw,

—  wyniki badan laboratoryjnych i ekspertyz.
W toku odbioru komisja obowigzana jest zapozna¢ sie z przedtozonymi dokumentami, przeprowadzi¢ badania zgodnie z
wytycznymi podanymi w pkt. 6.3. niniejszej ST, poréwna¢ je z wymaganiami podanymi w pkt. 5.4. oraz dokona¢ oceny
wizualnej robot.
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Roboty powinny by¢ odebrane, jezeli wszystkie wyniki badan sg pozytywne, a dostarczone przez wykonawce dokumenty sg
kompletne i prawidtowe pod wzgledem merytorycznym. Jezeli chociazby jeden wynik badar byt negatywny roboty nie powinny
byé¢ przyjete W takim wypadku nalezy przyja¢ jedno z nastepujacych rozwigzan:
jezeli to mozliwe nalezy ustali¢ zakres prac korygujacych, usuna¢ niezgodno$ci z wymaganiami okreslonymi w pkt.
5.4. i przedstawic roboty ponownie do odbioru,

— jezeli odchylenia od wymagan nie zagrazajg bezpieczenstwu uzytkownika, oraz nie ograniczajq trwatosci bram i
pozwalajg na ich prawidtowa eksploatacje, Zamawiajacy moze wyrazi¢ zgodg na dokonanie odbioru koficowego z
jednoczesnym obnizeniem warto$ci wynagrodzenia w stosunku do ustaleh umownych,

— w przypadku, gdy nie sq mozliwe podane wyzej rozwigzania Wykonawca zobowigzany jest usungé wadliwie
wykonane roboty, wykona¢ je ponownie i powtérnie zgtosi¢ do odbioru.

W przypadku niekompletno$ci dokumentéw odbior moze by¢ dokonany po ich uzupetnieniu. Z czynnosci odbioru sporzadza
sie protokét podpisany przez przedstawicieli Zamawiajacego i Wykonawcy. Protokédt powinien zawierac:

— ustalenia podjete w trakcie prac komisji,

— ocene wynikow badan,

— wykaz wad i usterek ze wskazaniem sposobu ich usuniecia,

—  stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci wykonania rob6t z zamdwieniem.

Protokot odbioru korncowego jest podstawg do dokonania rozliczenia kohicowego pomiedzy Zamawiajacym a Wykonawca.

8.4 Odbior po uptywie okresu rekojmi i gwaranciji

Celem odbioru po okresie rekojmi i gwarancji jest ocena stanu rob6t stanowigcych przedmiot niniejszej SST po uzytkowaniu w
okresie gwarancji i rekojmi oraz ocena wykonywanych w tym czasie ewentualnych rob6t poprawkowych, zwigzanych z
usuwaniem zgtoszonych wad. Odbiér po uptywie okresu rekojmi i gwarancji jest dokonywany na podstawie oceny wizualnej, z
uwzglednieniem zasad opisanych w pkt. 8.3. ,0dbiér ostateczny (koficowy)”. Pozytywny wynik odbioru pogwarancyjnego jest
podstawg do zwrotu kaucji gwarancyjnej, negatywny do dokonania potracen wynikajacych z obnizonej jako$ci robét. Przed
uptywem okresu gwarancyjnego Zamawiajacy powinien zgtosi¢ Wykonawcy wszystkie zauwazone wady w wykonanych
robotach.

9. ROZLICZENIE ROBOT

Ogolne zasady rozliczenia robét i ptatnosci za ich wykonanie podane sa w Ogoélnej Specyfikacji (OST) AR-0 pkt 9.
Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu robét stanowi warto$¢ tych robét obliczona na
podstawie szczegdtowych ustaleri umownych.
Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe za wykonanie rob6t bedg obejmowac:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

— dostarczenie materiatdw, narzedzi i sprzetu,

— umocowanie elementéw wsporczych, prowadnic itp.,

— montaz skrzydet lub segmentéw bram,

— montaz ramp,

- montaz napgddw i osprzetu,

— podtaczenie zasilania i sterowania,

— uruchomienie napeddw,

- montaz fartuchéw uszczelniajgcych dokéw,

—  sprawdzenie poprawno$ci montazu,

— sprawdzenie dziatania skrzydet oraz funkcjonowania napedéw zasadniczych i awaryjnych, mechanizmow,

sterowania, czujnikdw, osprzetu i wyposazenia dodatkowego z odpowiednig regulacja,

- usuniecie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie wykonywania robét,

— uporzadkowanie miejsca wykonywania robdt,

—  usuniecie pozostatosci, resztek i odpadéw materiatow,

- likwidacje stanowiska roboczego,

— utylizacje opakowan i resztek materiatdw zgodnie ze wskazaniami ich producentow,

—  koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE ‘

10.1 Ustawy
e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U. z 2006 r. nr 156 poz. 1118 z p6zn. zm.).

10.2 Rozporzadzenia

*  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemoéw oceny zgodno$ci, wymagan, jakie
powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie zgodno$ci, oraz sposobu oznaczania wyrobdéw
budowlanych oznakowaniem CE (Dz. U. nr 195 poz. 2011).

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow deklarowania wyrobow
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

*  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14 pazdziernika 2004 r. w sprawie europejskich aprobat technicznych oraz
polskich jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. nr 237 poz. 2375).

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004 r. w sprawie aprobat technicznych oraz jednostek
organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. z 2004 r. nr 249 poz. 2497)

*  Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spofecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogélnych przepiséw
bezpieczenstwa i higieny pracy (tekst jedn. Dz. U. 2003 r. nr 169 poz. 1650 z p6zn. zm.).

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

*  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. w sprawie szczeg6towego zakresu i formy dokumentacii
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego
(Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

*  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkdw technicznych, jakim powinny
odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2002 r. Nr 75, poz. 690 z pdzn. zmianami).

10.3 Normy
e PN-EN 12433-:2002 Bramy Terminologia
e PN-EN 12604:2002 Bramy Aspekty mechaniczne Wymagania
¢ PN-EN 12635:2004 Bramy Instalowanie i uzytkowanie
¢ PN-EN 12453:2002 Bramy Bezpieczenstwo uzytkowania bram z napedem Wymagania

e PN-EN 13241-1:2005 Bramy. Norma wyrobu. Cz. 1: Wyroby bez wtasciwosci dotyczacych odpornosci ogniowej lub
dymoszczelno$ci.

e PN-EN 14600:2009 Drzwi, bramy i otwieralne okna o wiasciwosciach odpornosci ogniowej i/lub dymoszczelnosci.
Wymagania i klasyfikacja

e PN-EN 12978:2006 Drzwi i bramy. Urzadzenia zabezpieczajace do drzwi i bram z napedem. Wymagania i metody badan.
e PN-88/B-10085 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania.
»  PN-75/B94000 Okucia budowlane. Podziat.

e PN-B-02151-3:1999 Akustyka budowlana. Ochrona przed hatasem w budynkach. Izolacyjnos¢ akustyczna przegrdd w
budynkach oraz izolacyjnos¢ akustyczna elementéw budowlanych. Wymagania

e PN-B-91000:1996 Stolarka budowlana. Terminologia

10.4 Inne dokumnety

»  Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych wyd. Instytutu Techniki Budowlanej:

czerwiec 2010 9



Budynek Wydziatu Neofilologii
w Kampusie Battyckiego Uniwersytetu Gdanskiego, ul. Wita Stwosza / Bazynskiego w Gdansku

PROJEKT WYKONAWCZY
Zeszyt AM Roboty montazowe

Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét.
AM-B - Montaz bram.

e Zeszytnr430/2007 — Osadzanie bram garazowych segmentowych z napedem elektromechanicznym

* Instrukcje i aprobaty techniczne producenta i dostawcy materiatow.
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